


Joystick Manual 
Ручное управление с помощью 3х-осевого джойстика.

Joystick Heading 
Управление с помощью джойстика при автоматическом удер-
жании курса.



Joystick ECO Pos 
Система удерживает заданное положение судна, используя 
минимальную нагрузку на движительные и подруливающие 
устройства, при этом курс автоматически подстраивается, чтобы 
держать нос судна против ветра и/или течения.
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Joystick Anchor   
Когда судно стоит на якоре, система автоматически подбирает 
и устанавливает оптимальный курс, направленный против ветра 
и/или течения, чтобы минимизировать рыскание. При этом ис-
пользуются только кормовые подруливающие устройства. Судно 
удерживается на виртуальном якоре, сохраняя заданное расстоя-
ние от виртуальной якорной точки.

Joystick Position 
Система автоматически удерживает курс и позицию судна 
в заданной.

Joystick Speed 
Джойстик используется для установки точных значений вектора 
COG и SOG при автоматическом удержании курса.









MCP-5, масса 1.0 кг, 10 Вт

MCP-7, масса 1.8 кг, 15 Вт

3-х осевой джойстик




